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Die Untersuchung der Biovertraglichkeit von Implantatwerkstoffen soll durch ein geeignetes Softwaresystem objektiver und schneller
durchgefihrt werden kénnen. Hierflir werden Zellen aus der Linie MC3T3-E1 auf die Werkstoffoberflache aufgebracht. Aus den
mikroskopischen Zellbildern werden automatisch verschiedene Informationen mit BV ermittelt, z.B. die Anzahl der Zellkerne, das
Verhéaltnis von Endo- zu Ektoplasma, Zellauslaufer, Zellflachen, Zell-Zellkontakte, etc.
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Bild A: Histologisch geférbte Zellen auf einer Werkstoffoberflache (hier: Titan)

Bild B: Bild A nach Anwendung des HB-Algorithmus
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