Interferometrische Radienbestimmung
unter nicht konstanten
Umgebungsbedingungen
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Ziel:
Messunsicherheit < 100nm auch unter instabiler Messumgebung
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Herausforderungen:

Mechanische Positioniergenauigkeit des Messequippments
- Zeitliche Drift, z.B. aufgrund von Temperatureinflusse

- Fehler aufgrund mechanischer Instabilitaten

Interferometerobjektiv

Interferometerobjektiv

Linearfit der Messdaten und Interpolation zur exakten
Nulltest- bzw. Catseye-Position.
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